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Bauwerk Nr. 9
FuRRgangeruberfuhrung "Heckenpfad"
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Neigungsbrechpunkt

mit Angabe von:
Ausrundungshalbmesser
Tangentenlange

Stichhéhe

Bau-km

Hohe Tangentenschnittpunkt

Langsneigung und Abstand zum
nachsten Neigungsbrechpunkt

km =0+073.000
hTS=261.899 m

erzeugt mit Prov/®
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Vermessungsgrundlage: Vestra-Projekt
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earbeitet: | 24.07.2019 | Lisiecki

Lagesystem: Gaul3-Kriiger g

ezeichnet:

Hohensystem: DHHN92

Verfasser: Hessen Mobil

1. Plananderung

A Langsneigung Rampe (Barrierefreiheit) 13.09.2021 Tager
Nr.: Art der Anderung: Datum: | Zeichen:
Planverfasser: Innovationen Gemeinsam Schaffen Datum Zeichen

INGEMNIELRE =555
Fax 03643 542899

IGS INGENIEURE . . =

108 INGENIEUR bearbeitet. | 13.09.2021 | Tager

gezeichnet: | 13.09.2021 Téger
d Kantstrale 5

99425 Weimar gepruft:

m Unterlage Nr.: 8
Hessen Mobil
[l Stralen- und Verkehrsmanagement Blatt Nr.: 8
[ | Hessen ID:
|
[ | Datum Zeichen
bearbeitet:
Tieferlegung der B 454 in Stadtallendorf gezeichnet:
mit Anschluss der Haupt- und Bahnhofstral3e geprift:
3. Bauabschnitt .
Hohenplan Achse 8

StraRen: BundesstralRe B 454

Beginn: zw. NK 5120/035 u. NK 5120/017 km 0,864
Ende: zw. NK 5120/017 u. NK 5120/018 km 0,789

Rad-/Gehweg Heckenpfad

MaRstab: 1 :500/50

Aufgestellt: Gepruft:
Marburg, den 15.11.2021 Marburg, den
Hessen Mobil Hessen Mobil

- Dezernat Planung und Bau Westhessen -

gez. i.A. Habermehl

(Sachgebiet PB 12.1.02)

15.11.2021

- Dezernat Planung und Bau Westhessen -

gez. i.A. Rohrbach

(Sachgebietsleiterin PB 12.1.02)

Genehmigt:
Marburg, den
Hessen Mobil

15.11.2021

- Dezernat Planung und Bau Westhessen -

gez. i.A. Nusch

(Fachdezernentin PB 12.1)




